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Актуальность • Актуальность проблемы определена отсутствием для серийно
выпускаемых шасси лесных гусеничных машин экономичных
и дешевых механизмов распределения мощности (МРМ) ,
которые могли бы выполнять роль механизма поворота при
увеличении качества управления.

• Цель работы – определение схемного решения (а в
перспективе – создания образца) механизма распределения
мощности для гусеничных и колесных тракторов третьего и
четвертого тяговых классов (скиддеры и форвардеры на
шасси таких тракторов используются в лесозаготовительной
отрасли).
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Рисунок 1. Обобщенная схема трансмиссии трактора с управлением
распределением мощности для ведущего моста: 1 – подвод
мощности от двигателя; 2 – АКПП; 3 – вал отбора мощности; 4 –
карданная передача; 5 – механизм распределения мощности; 6 –
механизм поворота и бортовая передача; 7 – отвод мощности к
ведущим колесам.
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На основе анализа конструкции трансмиссий колесных и 
гусеничных машин, специфики условий движения, 
традиционных и современных литературных источников в 
области теории и проектирования гусеничных машин, 
сформулированы задачи.

1. Определить основные параметры механизма, способного 
выполнять функцию распределения мощности в трансмиссии 
колесных и гусеничных машин и, как следствие, использоваться 
в качестве механизма поворота при бортовом управлении 
поворотом.

2. Предложить структурную схему зубчатого механизма, 
удовлетворяющего этим параметрам и являющегося более 
простым и технологичным по сравнению с известными 
аналогами.

3. Предложить комплекс решений, направленных на обеспечение 
функциональности такого механизма распределения 
мощности.
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Рисунок 2. Схема МРМ с фрикционным 
регулированием выходных моментов.
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Рис. 3. Упрощенная кинематическая схема
разрабатываемого управляемого МРМ
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Практические следствия и перспективы

Применение предложенного механизма в трансмиссии гусеничного скиддера или

форвардера ожидаемо приведет к улучшению качества управления движением и

увеличению транспортной производительности.

Предложенный механизм может заменить традиционно используемый дифференциал в

трансмиссии колесного трактора и получить эксплуатационные преимущества,

ожидаемые при внедрении менее технологичных конструкций – улучшение

управляемости, снижение нагрузки на двигатель при повороте, снижение нагрузки на

механизм поворота для машин с шарнирно-сочлененной рамой и др.

В перспективе предлагаемый механизм может быть использован в составе трансмиссии

беспилотного трактора с целью упрощения алгоритмов управления машиной при работе

в автономном в автономном режиме.

Дальнейший интерес представляет использование предлагаемого механизма при

конструировании шасси новых гусеничных и колесных машин и модернизации

существующих образцов наземных машин различного назначения.



Выводы
1. Применение предлагаемого управляемого МРМ позволит упростить

управление скиддером без существенного усложнения конструкции
трансмиссии.

2. Накопленный опыт и технологические возможности позволяют создать
дискретную замкнутую следящую систему управления, контролирующую
процесс буксования в пакете дисков фрикционного элемента управления МРМ,
что позволит обеспечить качественное управление силами тяги ведущих колес
на всех режимах работы.

3. Гидравлический привод в таком МРМ должен работать в режиме широтно-
импульсной модуляции управляющего давления.

4. Предложенный МРМ может быть изготовлен с применением апробированных
на отечественных предприятиях технологий.
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